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Introducéo

Seguranca

O Dusty requer uma fonte de alimentacdo CC de 24 £10 % V. O nivel de tensdo CC de 24 +10 % V é considerado
seguro.

O conversor de calha DIN requer uma fonte de alimentagdo CC de 24 10 % V. O nivel de tensdo CC de

24 +10 % V é considerado seguro.

Precaucdes:
A conduta tem de ser aberta na instalacdo e manutencéo.
Como tal, é necessario ter em consideragéo alguns riscos:

= O fluxo de gds ou p6 pode ser perigoso para a saude.
= O fluxo pode ser inflaméavel, explosivo ou téxico.
= 0 gés pode estar quente ou sob presséo.

Descricdo do produto

O Dusty é um dispositivo pré-ajustado com microprocessador, equipado com 1 interruptor para
configuracdo, 1 saida de relé e 3 LED, visiveis quando a tampa estd aberta.

O Dusty foi concebido para a detegéo de fugas em sacos de filtro. E uma unidade compacta que
consiste num sensor e circuitos electrénicos de controlo integrados numa caixa IP 65 que foi concebida
especificamente para fécil instalacéo e funcionamento.

Os LED no sensor mostram o estado de medic&o, a saida de alarme e o estado de funcionamento interno.

A “Interface de utilizador através de um botdo” facil permite aumentar/diminuir o nivel de alerta, executar
uma Configuragéo automética e restaurar a definicdo de fabrica.

Opcionalmente, dispée de um conversor de calha DIN que fornece um sinal de tendéncia de 4 ... 20 mA
e que substitui a saida de relé. O conversor de calha DIN PC inclui um software para PC para aumentar/

diminuir o nivel de alerta, executar uma Configuragdo automética e restaurar a definicdo de fabrica.

Opcionalmente, dispée de um software para PC para alterar parametros adicionais (tempo do filtro, tempo de
retencdo, etc.) do sensor, visualizar tendéncias de sinal e gravar ficheiros de protocolo.

O Dusty foi concebido para aplicagOes até 2 bars e 140 °C.
Como opcéo, também é possivel utilizar o sistema em dreas com perigo de explos&o de categoria 3 (gés + po).

O dispositivo esta ligado a um cabo de 4 fios na respectiva caixa de terminais interna.

Confiabilidade
Para qualquer informac&o adicional sobre a confiabilidade do produto, entre em contato com o Processo ENVEA.
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1.3 Como funciona

O Dusty funciona com a sua tecnologia triboelétrica comprovada e fidvel, por meio da qual a interacdo de
particulas de p6 com a haste do sensor causa uma carga elétrica pequena quando as particulas passam pela
haste do sensor ou batem contra esta.

Esta carga elétrica pequena gera um sinal proporcional ao nivel de p6, mesmo que ocorra a acumulacéo de
particulas na haste do sensor. A experiéncia tem demonstrado que este método de detecédo do nivel de p6
nos gases fornece resultados precisos com a necessidade minima de manutencéo.

Apds o arranque, o sensor pisca nos LED para fins informativos: o LED vermelho pisca duas vezes durante a
verificagdo do sistema, o LED laranja pisca para informar sobre o fator real do nivel de alerta (limiar).

Em seguida, o dispositivo comega a monitorizar o nivel do p6 e o LED verde pisca com uma frequéncia que
mostra a relagdo da medicgao real e o nivel de alerta real: quanto menor for a frequéncia, menor é a medicéo.
Se a medicdo aumentar, a frequéncia fica mais rdpida: se a medic&o for igual ou superior ao nivel de alerta,
o LED verde para de piscar e o LED laranja liga. Se o LED laranja ligar, a saida de relé comuta para indicar a
situacéo de alarme.

Se o relé for utilizado como “normalmente fechado” (NF), o sensor também é monitorizado no caso de corte
de energia elétrica. Além disso, qualquer outra falha serd alertada através do relé.

Com o conversor de calha DIN opcional, o sistema fornece uma saida de 4 ... 20 mA como uma tendéncia da
carga de p6. N&o é necessdrio manter ou configurar o conversor de calha DIN e n#o é necessdrio calibrar o
sinal de saida: uma corrente de 4 mA significa que a conduta ndo tem pd, uma corrente de 12 mA significa
que o nivel de p6 é igual ao nivel de alerta (ponto de comutacgédo do relé). As concentracdes de p6 sdo
indicadas de forma linear até 20 mA.

Se as verificagOes internas do sistema detetarem um erro, a saida é definida para 2 mA.

A funcéo de saida do relé do dispositivo sensor é substituida pela saida do relé do conversor de calha DIN
devido a cablagem alternativa entre o sensor e o conversor de calha DIN.
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2. Instalacao

2.1 Selecdo do local de instalacdo

A melhor localizag¢&o para instalacdo do Dusty é numa sec¢do da conduta na qual o fluxo apresenta uma
distribuicdo mais uniforme e é o mais laminar possivel.

A instalacéo pode localizar-se numa conduta horizontal ou vertical. No caso de didmetros de conduta
maiores do que DN 600, a instalac&o deve posicionar-se a saida de uma curva no lado da forga centrifuga
(ver figura 1).

Em algumas aplicagdes, é necessdrio assumir um compromisso e o sensor tem de ser instalado numa
posicdo que satisfaca a maioria dos requisitos referidos anteriormente.

Deve prender o alojamento do Dusty & canalizacdo metélica, de modo a blinda-lo eletricamente contra
interferéncia e a proporcionar um bom aterramento. No caso de condutas ndo-metdlicas, uma seccdo da
conduta, aprox. cinco diametros em comprimento, deve ser coberta com uma folha metélica ou malha fina na
periferia da conduta.

1. A unidade deve ser instalada numa posi¢cdo em que o fluxo de gés passe pela haste do sensor num
angulo de 90°.

2. Nas condutas de secgéo transversal redonda, a unidade pode ser instalada em qualquer posicdo acima
do eixo horizontal (entre as 9 e as 3 horas). (Ver figura 2a)

3. No caso de condutas de sec¢éo transversal quadrada, deve posicionar a unidade no centro da parte
superior ou no centro de um dos lados. (Ver figura 2b)

4. Embora o sensor ndo seja afetado por vibracéo, deve evitar niveis de vibragdo muito altos.

5. As unidades ndo devem ser instaladas expostas a luz solar direta ou em dreas nas quais a temperatura
ambiente é superior a 60 'C.
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6. A haste do sensor ndo deve tocar na parede da conduta oposta ou em qualquer outro obstaculo
no interior da conduta! Em casos de necessidade, a haste do sensor pode ser encurtada para um
comprimento minimo de 70 mm. Tenha cuidado para ndo danificar a tampa de plastico ao fazer isso.
* O comprimento recomendado da antena é o didmetro do tubo menos 10 mm. Deve certamente
assegurar que ndo ocorre qualquer contacto com o tubo, mesmo na eventualidade de se formar
qualquer revestimento no interior do tubo.

* O comprimento minimo da antena deve 1/3 do didmetro do tubo.
* Aregra principal é: quanto mais baixa for a concentracdo de p6, maior é o comprimento da antena.

7. Ao monitorizar um precipitador, é recomendavel procurar uma posi¢do do sensor por tras do ventilador.
Se pretender utilizar o sensor por trds de um precipitador eletrostético, a distancia em relagdo ao
precipitador deve ser no minimo 20 m. Ainda que a fung¢&o do sensor ndo seja afetada devido a vibracéo,
0 sensor ndo deve ser exposto a elevada vibragdo durante um periodo prolongado.

A unidade acima do eixo horizontal.

Fig. 2a: Conduta de secgéo transversal redonda

A cavidade de montagem @ — —
no centro da parte lateral ou e i
no centro da parte superior. — L/2
. B
1@5 ; - i
. \
|- L/2
1

Fig. 2b: Conduta de secgéo transversal quadrada

2.2 Instalacéo do sensor - padréao

Ap0s selecionar a localizagéo do sensor, a rosca fémea G 1/2” é soldada na parede da conduta e aberta
completamente por perfuragdo. Em seguida, a rosca macho G 1/2” do sensor é aparafusada até a ligacdo
estar apertada. Deve verificar a vedagéo.

Cuidado:

» Utilize a ferramenta correta (tamanho da chave S 27) e coloque-a no conector do parafuso G 1/2". Nao aparafu-
se 0 sensor manualmente, uma vez que o conector do parafuso pode soltar-se e danificar o sistema eletrénico.

* N&o desaperte o parafuso sem cabeca na base do alojamento.

* Ainstalacdo incorreta anula a garantia.
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2.3 Instalacdo do sensor - montagem com TriClamp

Fig. 2c: OperagGes de montagem
@ Solde a flange “A” na parede da conduta e abra completamente com broca (@ 20 mm).

@ Monte o sensor “E” no encaixe fémea “C” utilizando a chave adequada.

Cuidado:
* Utilize a chave de tamanho correto. Ndo aparafuse o sensor manualmente, uma vez que o conector do
parafuso pode soltar-se e danificar o sistema eletrénico.

* N&o desaperte o parafuso sem cabeca na base do alojamento.

@ Bloqueie o encaixe fémea “C” no encaixe soldado “A” utilizando o colar de fixagéo “D”. Ndo se esqueca
da junta de fixagcdo “B”

Fig. 2d: TriClamp montado
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3. Ligacao elétrica

Recomenda-se um cabo do tipo “Olflex Classic 110 CY”. O cabo deve ser de quatro fios, trangado e blindado.
Deve ser observada uma secéo transversal minima do cabo de 0,75 mma2. Para distancias superiores a 150 m,
a secdo transversal do cabo deve ser ajustada.

O Dusty esté equipado com uma caixa de ligacdes interna que fornece as fichas para diferentes opcdes:

Numero de ficha| Nome do sinal

3 RS 485 - A
4 RS 485 - B
X3
.3 1. . 5 Relé NO
ioT%222 6 Relé C
0 0 &)
22
e 7 Relé NC
3.1 Dusty como interruptor de pé i . .
independente Nimero de ficha| Nome do sinal
Se for utilizado como interruptor de pé V+ (24V CC)
independente, é necessario instalar 4 fios.
V-(0V)
5 Relé NO
6 Relé C
7 Relé NC (alternativa)

3.2 Dusty com conversor de calha DIN

Se utilizado com o conversor de calha DIN, a ligacdo de 4 cabos pode ainda assim ser utilizada mas tem de
ser alterada nas fichas: Se o conversor de calha DIN for utilizado, a saida do relé do sensor € substituida pela
saida do relé do conversor de calha DIN.

Sensor Conversor de calha DIN
1 16 (+ 24 V)
2 15 (GND)
3 14 (A)
4 13 (B)

Até 300 m com seccgdo
transversal suficiente do fio

No caso de longas distancias e ambiente ruidoso, recomenda-se cabos blindados e uma ligagcdo de par
entrancgado!
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3.3 Ligacéao de muiiltiplos sensores utilizando a caixa C3

E possivel ligar até trés sensores ao transmissor do DRC como opgéo através de uma caixa C3, de modo a
permitir que monitorize secc¢des transversais de tubos grandes mais facilmente.

Caixa C3 Conversor de trilho DIN
Ja\ 1T 1A A 16 (+24V)
2 2 15 (GND)
Sensor 1 3 3 14 (A)
4 4 13 (B)
[ S S
L
A 1
2
Sensor 2 3
4
[ S
L
A 1
2
Sensor 3 3
4
[ S
1 2m méx. 300 m

3.4 Dusty com ficha M12

Dusty com ficha/encaixe M12

A Vista do conector do lado do SENSOR

Ficha n.° Sinal

3 ModBus A
4 ModBus B
5 Relé NO

6 Relé C

7 Relé NC




3.5 Conversor de calha DIN

envedaq

Saida de corrente -
4 ...20 mA

Saida de corrente +
4 ...20 mA

Fonte de alimentacdo

de entrada
de0VCC

Fonte de alimentagdo
de entrada
de + 24V CC

Relé do alarme

o Relé do alarme C

Relé do alarme

e Nao reservado

NC (abridor) NO (fechador)

@ Dados A da
Interface RS 485

m Dados B da
Interface RS 485

e N&o reservado

Ligacédo do sensor
Dados B da RS 485

Ligacédo do sensor
Dados A da RS 485

Ligacédo do sensor
Fonte de alimentacédo
oV

10
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3.6 Utilizacdo em areas com perigo de explosdao

Marcacéo de perigo de exploséo de pé: @ 11 3D Ex tc ic IHIC T120 °C D¢

- Grupo de equipamento: |l

- Categoria de equipamento: 3

- Para misturas explosivas de ar e pés combustiveis

- Cédigo P66

- Temperatura de processamento admissivel -20 a 120 °C

Marcacéo de perigo de exploséo de gas: @ 113G Ex dc ic IIC T4 Ge

Nao € permitido utilizar o sensor em areas de classe |IC no caso de processos de carga intensos previstos.
- Grupo de equipamento: |l

- Categoria de equipamento: 3

- Para misturas explosivas de ar e gases combustiveis

- Cédigo P66

- Temperatura de processamento admissivel -20 a 120 °C

Area perigosa Area ndo perigosa
Zona 22 com perigo de Zona 22 com perigo de

explosdo de p6 explosdo de po

Zona 2 com perigo de Zona 2 com perigo de

explosdo de gés explosdo de gés

Tméx = 60 °C

P ~

3.6.1 Tipo de protecéo Ex

Os componentes eletronicos do sensor de poeira sdo projetados para serem intrinsecamente seguros em
relacédo a sonda de haste.

A separacao entre o circuito intrinsecamente seguro na sonda de haste e outras partes da eletronica,
protegida por invélucro a prova de chamas para atmosferas explosivas de gas e por invélucro para
atmosferas explosivas de p6, ocorre dentro da caixa.

Com esta configuracéo, o cabeamento com circuitos intrinsecamente seguros, cabos com bainha azul e
acessorios azuis ndo sd0 necessarios.

1
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4. Dimensoes

4.1 Sensor
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Fig. 3: Dimensdes do Dusty/Dusty Ex

4.2 Conversor de calha DIN
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Fig. 4: Dimensdes do conversor de calha DIN
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4.3 Dimensodes da caixa C1 (opcional)

113 mm
P @ M 125 mm
P
N4
sl E
g E x
S 8 g
|55 @ @ )
\} S/
¢1x.‘5 @
S @/ 50 mm
[ [
max. max.
13 mm 13mm
= =

Fig. 5: Dimensées da caixa C1

4.4 Dimensoes da caixa C3 (opcional)

175 S/
163

(= ®@@DD@@@DD®@@D[

LY |wYVVY DQLDY) DOV

[T [TTT [TTT [TTT
1234S 12348 12348 12348

@

Transmissor Sensor 1 Sensor 2 Sensor 3 ol o
N| 0
©
\ T T T T T T T T / T T
N/ N/
M?20 M?20

Fig. 6: Dimensées da caixa C3
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Funcionamento

O sensor mede o nivel de pé num fluxo de gés ao recolher energia triboelétrica através de particulas de p6 que
atingem ou passam perto da sonda.

Apds o arranque, o sensor pisca nos LED para fins informativos: o LED vermelho pisca para informar sobre o
endereco ModBus real, o LED laranja pisca para informar sobre o fator real do nivel de alerta e, em seguida,
o LED verde comeca a piscar com uma frequéncia que mostra a relacdo da medicéo real com o limiar real:
quanto mais baixa for a frequéncia, mais baixa é a medicdo. Se a medic&o for elevada, a frequéncia fica mais
rdpida; se a medicé&o for igual ou superior ao nivel de alerta, o LED para de piscar.

Os niveis de medigdo superiores ao nivel de alerta séo indicados pelo LED amarelo no estado LIGADO. O
contacto do relé funciona como uma saida de alarme. Se o nivel de pé medido for superior ao nivel de alerta,
o relé é ativado (em conformidade com o LED amarelo).

A intermiténcia do LED vermelho indica um erro interno.

Nivel de alerta

O nivel de alerta (Treshold / TRH) é pré-ajustado na fabrica para um nivel que permite detectar a falha do
filtro na maioria dos casos.

Para se ajustar ao desejo do cliente, hd um bot&o para aumentar ou diminuir o nivel de comutacéo simples-
mente alterando um fator multiplicador. Para alterar o fator, consulte o capitulo 5.2 Operagéo de um botéo.

Este fator permite um TRH 5 vezes menor do que a configuragéo de fabrica (ar muito limpo) a um TRH 6
vezes maior do que o de fabrica configuracéo (ar sujo).

. . , , . Alarm factor
* Um valor de medida interna é pré-calibrado ¢

na fabrica para se adequar aos casos mais
comuns.

30

= Um fator é predefinido para 5

High Dust
= O nivel de alerta (TRH) pode ser (diry air) T

configurado por meio do fator de alarme. Broken
Este fator varia de 1 (muito sensivel) ' Bag
a 30 (ndo sensivel), de acordo com as wl I

condi¢des do cliente. - na
| _,.e’_l Pre-sat
T T T T T threshaold

Niveis de poeira mais altos podem ser |~ /'“~.H/”/ Bag OK
/

Low Dust

ajustados com fungdo AutoSetup. fclean air)

Time

Operacéo de um botéo

Pressionar o botédo S1 iniciard uma sequéncia

de opgdes de comando piscando padrdes.

Para obter a funcéo desejada apenas LIBERE o botédo
enquanto pisca de acordo!

-+

l:x %3
Lk l'A d gk

14
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1. Sequéncia de comando: Apenas para fins informativos!
Solte o botdo enquanto os trés LED estiverem a piscar até 5 vezes em comum: o LED vermelho apaga o
endereco dos sensores e o LED amarelo pisca em conformidade com o fator real.

2. Sequéncia de comando: Configuracao do fator:
Solte o botdo enquanto apenas o LED amarelo estiver a piscar: o fator aumenta/diminui para a contagem de
intermiténcias do LED amarelo. Conte as intermiténcias para definir o novo fator multiplicador (no méx. 30 vezes)

3. Sequéncia de comando: Configuracdo automatica!
Apé6s uma contagem decrescente dos 3 LED, os LED estdo a piscar até 5 vezes em comum: solte o
botdo durante a intermiténcia dos LED. O sensor entra no modo de Configuragdo automatica (consulte o
capitulo 5.3 para obter detalhes)

4. Sequéncia de comando: Restaurar a definicédo de fabrica:
Apés uma segunda contagem decrescente dos 3 LED, os LED estéo a piscar até 5 vezes em comum
novamente: solte o botdo durante a intermiténcia dos LED para restaurar a predefinicdo de fabrica para o
nivel de alerta (limiar) e o fator.

Os LED assumem o estado de DESLIGADO apés a ultima sequéncia. N&o sdo efetuadas alteragdes apds os
LED estarem DESLIGADOS.

Configuracédo automatica

Para definir um nivel de alerta individual pode utilizar o procedimento de Configuragdo automatica.
A Configuragdo automética conta o nivel real de p6 na conduta e armazena este valor como valor de
medicdo interna multiplicado pelo fator como o novo nivel de alerta (consulte o capitulo 5.1 nivel de alerta).

Para utilizar o procedimento de Configuragéo automatica, assegure que o processo esta a decorrer com uma
taxa de fluxo de p6 normal. Assegure que o dispositivo esté ligado ha pelo menos 10 minutos. Abra a tampa
do dispositivo e inicie a Configuragcdo automética ao pressionar o bot&o e solte-o em conformidade com a
descrigéo no capitulo 5.2.

Os LED piscam consecutivamente e o sensor procura picos no valor de medi¢éo para manter o valor de
medicao mais alto possivel durante o processo de Configuragdo automatica O pico mais alto sera o valor de
medicao interna que serd multiplicado pelo fator para calcular o novo nivel de alerta.

O procedimento de Configuragdo automatica demora 5 minutos a ser concluido, os LED param de piscar, o
LED verde retoma o estado de intermiténcia para indicar que o dispositivo esta pronto para nova utilizacéo.

O procedimento de Configuragdo automatica pode ser cancelado ao pressionar o botdo S1 durante o procedi-
mento de Configuracdo automaética. Nao serdo efetuadas alteracdes quando a Configuragdo automatica for
cancelada.

Conversor de calha DIN

O conversor de calha DIN comunica com o sensor via linha bus digital, pelo que necessita de ser ligado de
forma alternativa.

Se estiver instalado, assume o valor do nivel de alerta do sensor como ponto 12 mA e zero como ponto

4 mA para calcular uma funcao linear para o valor de medigé&o. O valor medido seré calculado como um
valor de saida de corrente de acordo com esta funcéo linear. Por isso, ndo é necessério configurar qualquer
parametro no conversor de calha DIN.

Se o nivel de alerta for alterado ao alterar o fator ou o valor de alerta devido ao procedimento de
Configuragédo automética, o gradiente da funcéo € ajustado automaticamente.

A saida de relé do conversor de calha DIN demonstra exatamente 0 mesmo comportamento que a saida de
relé do sensor.

Estd disponivel um software simples para utilizar o conversor de calha DIN e a respetiva comunicacéo digital
para o sensor para obter um controlo remoto para o sensor, por exemplo, se 0 sensor estiver numa situagéo
de instalac&o inconveniente.

15



5.5 Configuracéo de saida de relé
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Ao configurar o sistema Dusty/DRC corretamente, € possivel alcangar a monitorizagdo méxima e permite-

Ihe distinguir entre estados do sensor.

5.5.1 Ligacdo e definicdo

Utilize os conectores de relé NF no sensor
(contactos de ficha 6+7).

Utilize os conectores de relé NF
no DRC (terminais 6+7).

Defina o interruptor DIP “Relé INV”
no sensor para a posi¢do de “Relé INV".

No software para PC, o parametro
de software do relé da calha DIN é NF ativo
(predefinicao).

Ficha n.°

Sinal

5 Relé NO
6 Relé C
7 Relé NC (alternativa)

o Saida de corrente - e Saida de corrente + e Fonte de ali a o Fonte de ali
4..20 mA 4..20 mA de entrada de entrada
deoVvceC de + 24V CC
e Néo reservado e Relé do alarme o Relé do alarme C 0 Relé do alarme
NF (abridor) NA (fechador)
1 2 3 4
5 6 7 8

+24\/

ov

RS485-A
RS485-B

NO
COM

NC

W AutoSETUP Time is fis
v HwW Switch 51 iz enabled
W DIM Rail Belais is MC

On/0ff
O A0
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5.5.2 Funcéo de relé Dusty

STy T T TS T T CTrhaAThOaTrAT AT AT T T T T T T T T T TAT AT ETI
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Relé fechado 1 1 1 1 L1 1 [N TR W IS [N AN [N NN NN SN RN S 1 1 | - 1 1 | - 1 1 1 | -
NC | I T R R [ T R R | eventualmente indefinido!| 1+ 1 1 1 1 1 1
= 4 == 4 == & —_— & U Uy QU MU | TR [P [ |
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
B e e i 4 +—t—t——— : Bnliniialintnd T Rl B el o o I
NO 0 [ I T R I [ T I T eventualmente indefinidotf 1 1 1 1 1 1
T T T T T T =TT raTtTraTtTrrTrrlTTrrm— s T T T T T T T T T T T 1
1 1 1 1 1 1 1 I 1 1 1 I 1 1 [} 1 1 1 [} 1 1 1 1 1 1 1 [} 1 1 1 1 1 I 1 1
' ' | Sensor DESLIGADO ,  SensorOK
! Poténcia DESLIGADA ' Sensor OK ! Erro interno 1 oensor ! !
I 1 MW <TRH d 1 (rutura de cabo, erro 1 MW > TRH 1
! ! ! 0 sensor ! do bus, etc.) ! Alarme !
1 1 1 1 1 1
No caso de um cabo partir ou ser esmagado, o estado do relé, mas ndo o sinal, pode ser previsto na
entrada do CLP e pode ser indefinido.
5.5.3 Funcéo de relé/saida de poténcia do conversor de calha DIN
STy TS T T T CThOAThOATrhAT AT AT T T T T T T T TOITTOAATETEOTI
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Relé fechado 1 1 1 1 1 1 1 [N TR Y N [ [N [N (NN DU N (N A R 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
NC 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 | 1 1 1 1 1 1 1
—_l=t == 4 == 4 4 4 4 4 4 -+ ==t == == = A=k A= A=
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
-t =1m 4 -1- + +—t Tt =l—Fr=-l=Ft ==t A= FA=-F -]
NO 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 | 1 1 1 1 1 1 1
T T T T T -r-TTraTtTraTtTrrTr T T T T T T T T T T T T T T T 1
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 I I I 1 1
4-20mA B T T T e e T T O e e e T I T T R e A A S A T N T B T I 171
N NS RN NN Y DR Y DR I U N Uy N U Sy S (N N U U U U Y U S PR B
H B S ey _l___I_I__I_I__I_I_.I._I_.I._I_.I._I_J._IZJN/I\/I\/I
4 R R Y R R U M L=l L < L _/__I_I__I_I__I_I_J._I_J._I_J._I_J.| - L dal
2 —|—+—|—+—|—+—|—+—|—|--|—|--|— —_— ) —4--|—|--|—|--|—|
T T T T T T TraATrraATrahTralTtTraaTtIrE T I T TrTTITTITTAaATraAaTraTi
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 I 1 1 1 1 1 1 1
1 - - ] ] - - ]
'S 1 Capteur OK 1 Erro interno 1 Sensor DESLIGADO 1 Sensor OK 1
IPotenma DESLIGADAI MW < TRH 1 do sensor ! (rutura de cabo, erro ! MW > TRH 1
: : : : do bus, etc) : Alarme :
1 1 1 1 1 1
1 lout = OmA 1 lout < 12mA 1 lout =2mA 1 lout =2mA 1 lout >12 mA 1

No caso de um cabo partir ou ser esmagado, o estado do relé, mas ndo o sinal, pode ser previsto na
entrada do CLP e pode ser indefinido.
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6. Software para PC

O software para PC “Dust Base” pode comunicar com o sistema via ModBus. Para fazé-lo, o sistema deve
primeiramente ser ligado ao PC através da interface RS 486.

Se o software detetar uma calha DIN no bus (DRC = conversor de calha DIN), o relé do DRC estd ativado,

Pial)

envedaq

caso contrdrio, é exibido a cinzento (desativado). O funcionamento com sistemas mistos também é possivel.

Se o DRC tiver sido parametrizado para um sensor, o software para PC apenas aparece no sensor.

Se o DRC tiver sido parametrizado para multiplos sensores, a apresentagdo e o funcionamento mudam.
As alteragdes no caso de um sistema com muiltiplos sensores s&o resumidas no ultimo pardgrafo desta

secgéo.

6.1 Separador Informacdes

E neste separador que a porta COM, a taxa de transferéncia de dados (Baud) e o enderego do sensor séo

definidos:

= Endereco ModBus para comunicagao direta do sensor: 2

= Enderegco ModBus para comunicagéo do DRC: 1

Etransparer:_l

B swr engincenng Messtechnik GmbH - DRC Dusty/ProSens Custom V.5.96

DRC Senzor ] Trend System
P'C Modbus Marameter
Baud Rate | SR00 =
3 af !: OM10 _{

I~ HaCNM-Part Sran [t Stard)

Senzor Parameter

- Momal Fast  Active
Send Ni. / Rer rr Quey Rl frs] ﬁiﬁ ,_—I«-I
Modbus Address Tt ine] ,‘ﬁ ,T

Quasp/Anewer [realme] 175] 164

SWHR MudBus Conliul
DRC Dusty/ProSens Custom
¥.5.96

SWR enginesding Mezetechnik GmbH
Gutedelstr, 31

79418 Schliengen

Gemnany

[+ 490)7E35,/8272450

v SWI-enginesting. com

[T Consecutive Trend

v Keep Macamater at Sensor-ddiess changs
[Copy-Paste)

W Read back after send commands
[+ Poaaitive confimations aftes read
I Read/write without confirmabions

ke Sensor Parameter to File

Read Sencor Parameter from
File

\over [ -]

'I Wile Sensor |

Head Sensnt I Appication Name Save Mrogram Settings
F A " Check foe ExU
EvU Address {2 = I Cyclic Query: m ~ OM Exit Prograrm

= Exibicdo do nimero de série, conjunto de endereco Modbus.

= O idioma pode ser alterado de alemao para inglés.

= Os botdes de parametros de gravagéo e parametros de leitura permitem que vocé salve a configuracéo
do sensor em um arquivo externo ou para usar o arquivo de configuragdo externo para restaurar os
parametros do sensor.

18



6.2 Separador DRC

Se for detetado um DRC adequado, é possivel configurar o DRC aqui:

= Enderegco ModBus guardado no DRC
= Taxa de transferéncia de dados (Baud) entre o PC e o DRC
= C(Calibragéo da saida de poténcia

= Enderecos ModBus de quaisquer sensores

envedaq

Os sensores s&o registados com os respetivos enderegcos ModBus nos campos Sensor #1, #2, #3.
Se introduzir um zero, o sensor néo é verificado.

Itran-sparer - t

SWR engincenng Messtechnik GmbH - DRC Dusty/ProSens Custom V.5.96

onc ] Senzor ] Trend [ System ]

DRC Setup
4-20 wA Calilnalivn

4 md, 1

20 ma, J

] slat
o] wat | e |

Sensor 1 [Leading Senzor) ’2_ [g_ DRC R5485 Addiecs ],_
Sensor 2 T DRC Baudrate 00 v
Sensol §3 [i] [g
o Fead DRC Parameter | iease stop the Cpche. Commurnicshion whie
Bevil auuessing e DRC Paanete o 4-20 md
P Wrir and Save IHE Paamaten | Cabbaati
= | Tranip t [T Check for CvU

EvU Address 12 = [

Cyclic Querny: _ ¥ ON Exit Program I
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6.3 Separador Sensor
E possivel realizar definigées individuais para o sensor no separador Sensor.

As medigdes do sensor (medicdo) podem ser observadas aqui e os parametros basicos (parametros) do
sensor podem ser definidos.

SWR engincening Messtechnik GmbH - DRC Dusty/ProSens Custom V.5.96 = a X
DRC Sensor | Tiend | Spstem |
It,ampa,s,. -i -Values = ~ Parameter Enoig 1
Dust | 194 [ Dust > Thieshold Adasrin Threshold [10000) TINER] AutoSETUP [ MOD Ermor Cunlee 1K
I~ AutoSetup Al Feacto (2000000715 5 [~ PAR Emror
™ Nedsy Inverted AnitoSetup Time [min] 5 rl__ EET:::U
WIT Dl
= 1el g [~ T [Caking)
Az Delay [<] a [~ ADS Error
Aalzarn Hindd [2] qi
Alatrn Hysteresis [] >
~ lIphnns
(Al | W DRI Heda s N
Un/Ult | [ S Akivated
OOl | ¥ Fix AutoSetup Time
DR Wirite Sensor Parameter
Faf 172430 {HEA! ’
F | Transpatent Mo [" Check foe ExU
EvU Addrese ’2 ..[ Cyclic Query: _ ¥ ON Exit Program I |

Se detetar erros no sensor através de testes internos do sistema, estes sdo assinalados e o sensor e o DRC
exibem erro no sensor.
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6.3.1

6.3.2

6.3.3

6.3.4

Pial
enveq

Parametros basicos

Um conjunto de parametros predefinido é determinado para um sistema de destino com uma EEPROM vazia:

Parametro Predefinido Significado
Endereco ModBus: 2 Sensor
1 DRC
Valor TRH: 10000 Limiar do alarme corrente
Fator TRH: 5 Fator
Hora de Configuragdo automética: 5 [min] tempo para a fungéo de Configuracdo
automética
Atraso do alarme: 2,5 [s] Sem alarme até x segundos apds o limiar ser
excedido
Retencéo do alarme: 10 [s] O alarme € retido durante pelo menos x
segundos apds o valor do limiar ser excedido.
Histerese do alarme: 95 [%] O alarme ndo pode ser considerado como
possivel de ser cancelado até descer abaixo de
um numero de x por cento do valor do limiar.
Interruptor
A hora de Configuragdo 1 Hora de CONFIGURACAOQ automética fixa, ndo
automaética € fixa prolongada automaticamente = Hora CA
0 Com cada novo valor maximo, a CONFIGURAGCAO
Automética é prolongada pela Hora de CA definida
O Interruptor HW S1 ¢ ativado 1 S1 é ativado
0 S1 é ignorado
O relé da calha DIN é NC 1 O relé da calha DIN é acionado como NC
0 O relé da calha DIN é acionado como NO

Configuracédo automatica

A “Configuragédo automaética” inicia uma pesquisa do valor do alarme:
O sensor pesquisado para o nivel de sinal que corresponde a carga de p6 corrente.

Ver sec¢éo 5.3 para obter uma descri¢do detalhada.

Dados de medicédo do sensor

Pé: a medicéo da carga de p6

v Delta > TRH:

TRH do limiar do alarme excedido

v Relé INVERTER: Comutar o relé INV para LIGADO, de modo que a saida de alarme (sinalizador e relé

do sensor) seja invertida

v Configuragdo automatica: uma Configuracdo automética foi iniciada e estd em execugdo no momento

Erro interno do sensor

O indicador “Erro” mostra os resultados de testes de funcionamento que s&o executados
permanentemente enquanto o sistema esta em execucao.

Erro de energia: intervalo de medigé&o restrito devido a formag&o de revestimento (condutor)

v Lig. MOD: A ligacdo ModBus é anémala

v

v 1IC deslig: Bus IIC anémalo

v ADS ocupado: tempo interno incorreto

v PARA ACC: Nao é possivel ler/gravar a EEPROM
v PARA CHK:

A EEPROM fornece dados inconsistentes
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6.4 Separador Tendéncia
Os valores de medicéo e de célculo do sensor podem ser observados aqui.

O valor de p6 do sensor é sempre representado a esquerda, enquanto que, por exemplo, o limiar de
comutacdo ou a saida de relé podem ser visualizados & direita.

B swr engincenng Messtechnik GmbH - DRC Dusty/ProSens Custom V.5.96 = a X

DRC T Scnzor T EIEE I System ]

|transp -

4 N451a+00f - ; . . - - . - o 7 BRe+NA
350738¢+006 4 il ek ot : £ s Leteieio1 29664008
3,165668+006 : ; il . > : : 1 2.958+008
2,72394e+006 +-- -1 256e+008
220222e+006 - T 25Ge+000

1,0405e+000 T 2,56e+000
1,20878¢+006 29Ec+008

BET05D -4 2 58e+008
515340 4 -+ 2,95e+008
TIE199 4 -4 2 SRe+D0R
-B09E1Y 2 SEe+008
,_
= 81 Clgboad | _Clear | Zoom 4 | Ji |
W Dust ¥ Alarm SaveToFl: | W &mo  Paston <] B
W 1hH

Left Hand Scale [Auro Scale]

2 EvU Transpstent Mode [" Check foe ExU

EvU Addrese m Cyclic Quary: _ ¥ ON Exit Program I
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7. DRC com miuiltiplos sensores

7.1 Registo de sensores

Para registar multiplos sensores no DRC, os respetivos enderecos ModBus sdo introduzidos como Sensor #1,
#2, #3 e enviados para o DRC.

Se os sensores estiverem no modo predefinido (todos no enderego ModBus 2), utilize o procedimento
seguinte:

= Programe o sensor principal para o endereco 2 no DRC e os outros sensores para 1 e 3
= Ligue o primeiro sensor, envie o respetivo endereco ModBus (por exemplo, 3) para o sensor

= Ligue o sensor seguinte, envie o respetivo endereco ModBus (por exemplo, 1) para o sensor

= Ligue o Ultimo sensor: concluido.

DRC | Sensat |  Tiend |  Infa |
~DRC Setup -

" Dust
— 4 200 s, alibwation -
- & TRH
4 mé J J stat | save ] © O>TRH
20 mé, J _>| start | TavE ]
Dev.D 561
P .20
Senzor #1 [Leading Sensor) |2 2613 ModBus Address DRC |4
Senzor #2 1 1120 Baud-Rate DRC IGO0 =
Senzor #3 il il

Read DFIC Parameter |
‘wite and Save DRC Parameter ]

HodBus Address: 1 ,! EEIM:l 3 Communication: “ [~ Stop E=it Program

7.2 Sensor principal

Apenas o sensor registado como sensor #1 (sensor principal) é exibido no software para PC.

Num sistema de 1 sensor, o DRC segue o sensor completamente, ou seja, o sensor decide quando o relé
deve comutar e o DRC segue com o respetivo relé. A saida de poténcia € definida para o valor TRH a 12 mA
e ronda este ponto em seguida, dependendo do valor de pé.

Num sistema de 2 ou 3 sensores, 0 sensor #1 fornece a medic&o de pd e o limiar de comutagé&o do valor
TRH e o atraso do alarme e os tempos de retencédo para o DRC. O DRC utiliza todos os valores de p6 para
calcular a média aritmética e depois compara esta média com o valor TRH do sensor #1.

Isto significa que o DRC decide neste caso quando o respetivo relé comuta e os tempos de retencéo e de
atraso que deve utilizar. O sensor #1 apenas guarda os valores.

Os outros sensores atuam como meros fornecedores de medigdo de pé mas todos os sensores devem ser
parametrizados imediatamente.
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O p6 mostra agora os valores médios. As leituras individuais sdo apresentadas numa linha adicional.
O Sinalizador P6 > THR do sensor individual deixa de ser apresentado para este.

SWR engincenng Messtechnik GmbH - DRC Dusty/ProSens Custom V.5.96 == a *
DRC Sensor | Tend | System |
Itrampatar .i -Values —1  Parameter - Emmors 1
Dust | 194 [ Dust > Thieshold Abasin Threzhold [10000) TINEH] Auto3ETUR [ MOD Eror Conles 1K
™ AkcSetup Al Faclo [2000,000013) 3 [~ PAR Emor
™ Neday Inverted AuteSctup Time [rin] 5 F EE';EIM
WIT Delay [¢] 0 Lo
[~ AT [Caking)
Alzern Dielay [] 25 [T ADS Emor
Aadzarn Hindd [2] 10
Alaim Hystesesis [%] =
~ lphnns
| ™ DRI Redag e NI
v 51 Akbnvated
[V FixuroSetun Time
DRI Wfrite Sensar Patameter
Fw 172730 FRESE R AEE
= | Transpatent Mede [T Check for Cvl)
Evll Address !2 ‘.I Cyclic Query: - W~ OM Exit Program I:

Na tendéncia, os sensores individuais sdo apresentados como finos e o valor médio como linha mais
espessa.

DRC | Sensot | Teend |  Imio |
3232 Dust 10000 TRH | o~ Dust
53316 T 53316
%‘91 ' KRS e = < = et S g = A= s -t SLFA L < = i s — 484,6'91
* TRH
4%2122 o RS = = < = et g = A= = =t ————— '.,--... L T -- ..__ 43&|Z r‘D)THH
L B T s 11
339284 +-- -1 238284
290015 +- - + =2300,15
242345 - - 242345
193&?6 R 2 = S = g i AR = =l mE s > 2= - .__1933:(5
1454 0F - ----mmmmmmmmamn SIS T 2 SRR 2 R : ST S o1 145407
959,382 4 - S . . d R T P 3 . e B e -~ -1 969,382
/] 1]
E
uy
o
Zoom [ 3
‘ 151 DustS2 DustS3 _Clest | poston [ 5] ¥ Auo
ModBus Address: 1 = [IIM:I q Eomml.icaliorr.- [~ Stop Ezit Program |
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9.2

9.3

~ enveaq

Manutencao

Para realizar a manutencéo, a unidade tem de ser removida do processo, de modo a poder limpar a sonda do
sensor e o isolamento do sensor (manga branca).

Deste modo, é possivel evitar pontes de depdsitos entre a haste do sensor e a parede da conduta que
poderiam provocar uma falha de funcionamento ou curto-circuito.

Se as particulas no gas estiverem coladas e apresentarem tendéncia para acumular, é necessario realizar a
limpeza mais frequentemente.
N&o é necessdria manutencéo no interior da caixa.

Resolucéao de problemas

O relé de saida ndo comuta
1. Verificar a fonte de alimentac&o e os contactos de ligagéo.

2. Verificar se o LED verde no sensor estd intermitente (sem alarme) ou se o LED amarelo estéa aceso
(alarme): Isto indica um problema com o contacto do relé.

3. Verificar se o LED vermelho fica intermitente durante uma medi¢éo ativa: Cédigo de erro!!

Se o sensor ainda néo estiver a fornecer sinais apos estas verificacdes, contacte os nossos agentes ou a
ENVEA Process GmbH diretamente.

Valor medido néo exibido mesmo ap6s a Configuragcido automatica
1. Verificar se o processo estd a decorrer normalmente e se as condi¢des foram normais durante o
procedimento de Configuragéo automatica.
Verificar a frequéncia de intermiténcia do LED verde e o estado do LED amarelo.
Verificar a fonte de alimentacéo e a cablagem.
Verificar a formacgdo de ponte e curto-circuito na sonda de amostra.
* Contacto entre a sonda e a parede da conduta?
* Formacéo de ponte entre a sonda e a conduta?
* Formagéo de revestimento em redor da sonda devido a condensagéo?

O relé comuta todo os segundos: formacéo de revestimento

Se o sensor detetar a formagdo de um revestimento condutor entre a sonda da amostra e a tubagem, sinaliza
esta condicdo durante a formacé&o de revestimento mas durante pelo menos um minuto ao comutar o relé
(sensor ou calha DIN) todos os segundos.

Este instrumento esta em conformidade com as normas seguintes:

Norma do produto - equipamento elétrico para medicéo, controlo e utilizacdo em laboratdrio -

requisito de CEM
‘ € Norma de referéncia EN 61326

Ano de publicagdo (1997) alteragéo(des) A1 (1998), A2 (2001), A3 (2003)
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10. Dados técnicos

Sensor

Objetos de medigcdo Particulas sélidas num fluxo de gas

Intervalo de medicédo Desde 0,1 mg/m?®

Configuracgdo do intervalo Pré-ajustado e automatico

Temperatura de processamento Max. 140 °C

Temperatura ambiente -20..+60°C

Pressédo Max. 2 bar

Velocidade do ar Min. 2 m/s

Humidade 95 % HR (sem condensacgéo)

Principio de medicao Eletrodinamica

Tempo de atenuacgdo 1 seg

Contato de retransmissdo Méx. carga nominal:  Padréo: 125V AC, 60 V DC

Ex: 42V AC, 42V DC

Max. corrente de pico: 2 A

Defini¢bes do alarme Alerta - nivel de p6é > limiar

Haste do sensor Comprimento total: 260 mm, comprimento da haste em ago inoxidével:
aprox. 194 mm

Caixa Aluminio

Utilizagdo em zonas com perigo de explosédo (Dusty Ex) | Cat. 3 G/D (gés de zona 2/pé de zona 22)

Categoria de protecdo IP65, Dusty Ex IP66

Fonte de alimentagéo 24 +£10%V CC

Consumo de poténcia 1TW

LigacOes elétricas Caixa de ligagdo interna

Cabo (poténcia + sinal) 4 fios

Ligacéo do processo Rosca macho G 1/2” ou ligagé&o Tri-clamp

Peso Aprox. 0,7 kg

Conversor de calha DIN

Fonte de alimentagéo 24 +10%V CC

Consumo de poténcia 20 W/24 VA

Categoria de protecédo IP40 em conformidade com a EN 60529

Temperatura operacional -10 ..+ 45°C

Dimensodes 23x90x 118 (LxAXxP)

Peso Aprox. 172 g

Interface digital ModBus RTU (RS 485)

Fixagé@o em trilho DIN DIN 60715 TH35

Seccgéo transversal do cabo 0,2 - 2,5 mm2 [AWG 24-14]

Sinal de saida de corrente 1x 4 ..20 mA, carga < 500 Q (Ativa)

Contato de retransmisséo Méx. carga nominal: 250 V AC
Max. corrente de pico: 6A
Max. carga nominal 230 V AC: 250 VA
Max. capacidade de interrupgédo DC1: 3/110/220 V:3/ 0,35/ 0,2 A
Min. carga de comutagé&o: 500 mW (10 V/ 5 mA)

Protecédo de dados Memdria flash

Saida de pulso Coletor aberto - méx. 30 V, 20 mA

ENVEA Process GmbH
Gutedelstralde 31- 79418 Schliengen (Germany)

Fon +49 7635 827248-0 - Fax +49 7635 827248-48 - www.envea.global
envea PARTE DO GRUPO ENVEA

PT 09/08/2021 26

Todos os direitos reservados.



